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1.0 Nazwa zadania : PODLACZENIE DO KANALIZACJI SANITARNEJ BUDYNKOW
na dz. 44/2 ,45/2 1204/1 w MIEJSCOWOSCI KAMIONKA GmKWIDZYN

1.1 Przedmiot i zakres robdt budowlanych

Przedmiotem rob6t budowlanych jest budowa sieci kanalizacji sanitarnej na dziatkach
44/1 ,44/2 ,45/2 1204/1 .

W zakres tych robot wehodzi budowa kanatow grawitacyjnych : Dz 160 54,7 m
1.2 Roboty towarzyszace i tymczasowe

Roboty geodezyjne- wytyczenie tras przewodow i inwentaryzacja powykonawcza.
Inspekcja kanatow kamera TV.

Roboty tymczasowe nie wystepuja.

1.3 Informacje o terenie budowy istotne z punktu widzenia :

- organizacji robdt budowlanych
Trasa projektowanych przewodow przebiega po dziatkach prywatnych .

Na trasach projektowanych przewoddw jest wiele przewodéw istniejgcego
uzbrojenia wykazanego na mapach ale moga wystgpowac sieci , ktére nie sg
pokazane na mapach .Niektore obiekty wykazane na mapach nie maja podanej
glebokosci. Dane te nalezy ustali¢ poprzez wykopy kontrolne lub inng metodg ,
szczegblnie w odniesieniu do sieci wodociggowe;j ,

Budowe przewodow grawitacyjnych na dz. 44/2 nalezy wykona¢ metoda
przewiertow sterowanych , w przypdku trudnosci w wykopie otwartym .
Tradycyjng metoda na dz. 204/1 .

- warunki gruntowo-wodne

Wierzchnig warstwe gruntéw stanowi gleba . Nizej prawdopodobnie wystepuja
gléwnie $rednio zageszczone piaski drobne , moga wystgpowa¢ kamienie .

Strefa przemarzania gruntu dla rejonu badan wynosi Hz min= 1,0 m ppt.
- zabezpieczenie intereso6w 0sob trzecich

Co najmniej 7 dni przed wejsciem na dziatki nalezy poinformowa¢ wiascicieli o terminie
rozpoczecia robot .Punkty lokalizacji maszyny do wiercenia ustala¢ tak , aby nie bylo
potrzeby niszczenia krzewow lub innych nasadzen . W tym samym celu mozna nieznacznie
zmienia¢ lokalizacje zaprojektowanych studzienek.

Celem zabezpieczenia intereséw wiascicieli uzbrojenia nalezy postgpowaé zgodnie z
zaleceniami zawartymi w uzgodnieniach projektu. Po wykonaniu rob6t nalezy uporzadkowaé
teren i w tym uzyska¢ akceptacje wiasciciela dziatki .




- ochrona $rodowiska
Ochrone $rodowiska uzyskuje si¢ glownie przez zastosowanie w budowie metodg
przewiertu sterowanego w miejsce ciggltych wykopoéw. Przy przewidzianych krotkich
odcinkach wykopow, nalezy je wykonywaé recznie lub matymi koparkami , uprzednio
zdejmujgc warstwe jesli jest to gleba i rozplantowac jg po zasypaniu wykopu.
Phuczka winna mie¢ certyfikat obojetnosci dla srodowiska .

- warunkow bezpieczenstwa pracy
Niebezpieczenstwo wystgpi przy wykopach , przy zaladunku i wytadunku materiatéw ,
przy przewozeniu maszyn , koparek i maszyn do wiercenia .Szczeg6lng ostrozno$¢ nalezy
zachowac przy pracy w rejonie gazociggéw oraz linii elektrycznych.
Prace te nalezy wykonywac zgodnie z przepisami odnoszacymi si¢ do tych robot i zgodnie
z zapisami w uzgodnieniach kolizji z wymienionymi sieciami .
- zaplecza dla potrzeb wykonawcy

Istnieje mozliwo$¢ wynajecia dziatki do ustawienia barakowozu i sktadu materiatow.

- warunkow dotyczacych organizacji ruchu
Projektowane kanaty znajduja si¢ poza pasem drogowym .

- ogrodzenia

Jedli zaistnieje potrzeba ogrodzenia , wykonawca wiasnym sumptem ogrodzi punktu postoju
baraku i sktadowiska materiatéw i wykopdw z czym nie przewiduje si¢ trudnosci .

- zabezpieczenie chodnikéw i jezdni
Nie wystepuje potrzeba.
1.4 Grupa, klasa i kategoria robot
Roboty ziemne 4511 1200-0
Roboty w zakresie kanalizacji Scickowe;j 45 23 2440-8
1.5 Okreslenia podstawowe wczesniej nie definiowane
W projekcie nie wystepuja pojecia nie definiowane wezesniej .
2.0 Wymagania dotyczace wyrobow budowlanych
Do budowy przewodéw kanalizacyjnych nalezy stosowac rury posiadajace odpowiednie
certyfikaty , instrukcje w zakresie przewozenia , sktadowania, badan wytrzymatosci i
szczelnosci wybudowanych przewodow.
Instrukcje te nie mogg by¢ sprzeczne z istniejagcymi normami , mogg je

uszczegblawiaé , aby Scisle je przestrzegajac uzyska¢ optymalny produkt.
Budowa przewodéw grawitacyjnych metoda przewiertu sterowanego .




W wykopie otwartym uktada¢ tylko , krotkie odcinki , przy ktérych nie ma sensu lub
mozliwosci ustawia¢ maszyne do przewiertu.
Do przewiertow sterowanych nalezy uzywac rury PE100 posiadajgce odpowiedni
certyfikat. L.aczenie rur w miejscach gdzie nie mozna zgrzewaé , nalezy wykonywac
przy pomocy muf elektrooporowych.
Studnie z tworzyw sztucznych D 425 z wlazem typu cigzkiego . Kanaty w wykopie
otwartym nalezy budowac¢ z rur PCV , litych o sztywnosci obwodowej 8 kPa z podsypka i
obsypka wg opisu w projekcie.

3.0 Wymagania dotyczace sprz¢tu i maszyn

Maszyny do przewiertu sterowanego winny zapewnia¢ uzyskania spadku 1,0 % i
wiekszych . Ze wzgledu na wykonywanie wykopow w ogrédkach wskazanym jest
stosowanie matych koparek.

4.0 Wymagania dotyczace Srodkéw transportu
Nie ma tu specjalnych wymagan .Nalezy uzywac srodki transportu powszechnie
stosowane , odpowiednie do przewozonych materialow.

5.0 Wymagania dotyczace wykonania robét
Nalezy uzgadnia¢ z whascicielami dziatek terminy prowadzenia rob6t i zaprasza¢ na

przekazanie placu robot administratorow uzbrojenia podziemnego i przestrzegaé zalecen czy
wymogow , ktore wpisali w uzgodnieniach projektu zataczonych do opisu technicznego
projektu . Ze wzgledu na bezpieczenstwo , szczegdlnie odnosi si¢ to do rob6t w poblizu
gazociggow i linii elektrycznych.

Pozostate wymagania sg powszechnie znane . Prace nalezy wykonywa¢ zgodnie z normami
i instrukcjami budowy , transportu, sktadowania , budowy i odbioru rob6t opracowanych
przez producentéw materialow.

W ogrodkach wykopy wykonywac recznie lub matymi koparkami. Po zakonczeniu
uprzatngd teren i zglosi¢ zakonczenie robot whascicielowi dzialki. Uzasadnione wymogi
wiasciciela wykonac.

6.0 Opis dziatan zwigzanych z kontrolg , badaniami oraz odbiorem
W czasie budowy czgstkowym odbiorom przez inspektora nadzoru podlegajg przed
zasypaniem wykopu :
- podsypka , osypka i ocieplenie kanatu
Ponadto nalezy wykona¢ inspekcje sieci kanalizacyjnej kamerg TV

7.0 Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru
Przedmiar i obmiar dlugosci przewoddéw w metrach biezacych z doktadnoscig do 0,5 m.
8.0 Odbior robdt

Oceneg i odbidr robot dokona komisja powotana przez Inwestora .
Do odbioru niezbgdne sg nastepujgce dokumenty :
1. Dziennik budowy z zapisami dokonanymi zgodnie z obowigzujacymi przepisami
2. Protokéty odbiorow czastkowych wymienionych w p. 6 .
3. Certyfikaty i aprobaty techniczne zastosowanych materiatéw i urzadzen
4. Inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza




5. Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot
6. Dokumentacja projektowa z naniesionymi wynikami inwentaryzacji

9.0 Rozliczenie robdt tymczasowych i prac towarzyszacych

Roboty tymczasowe podlegajace rozliczeniu nie wystepuja a koszt prac towarzyszacych
nalezy uja¢ w ofercie.
Wykonawca winien ubezpieczy¢ si¢ od wystgpienia szkod losowych na budowie .
Dokumenty odniesienia
Dokumentacja techniczna ;
1. Projekt budowlany branza sanitarna
Normy
1. PN-B 10736; 1999 . Roboty ziemne
2. PN-ENV 1401 ; 2003 Systemy przewod6éw rurowych z tworzyw sztucznych do
kanalizacji
3. PN-EN 752-2 Zewnetrzne systemy kanalizacyjne . Wymagania.
4. PN-EN 1610 ; 2002 Budowa i badania przewodow kanalizacyjnych

Katalogi
1. PIPE-LIFE
2. PPHT- Barbara Kaczmarek

3. Instrukcje producentéw
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