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1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji techniczf@ST) s wymagania
dotyczice wykonania i odbioru robo6t zgwanych z wykonywaniem nawierzchawirowe;.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohk@wpcs podstaw
opracowania szczegoOtowej specyfikacji technicznej (SST9gsowanej jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robda drogach krajowych i
wojewddzkich.

Zaleca s} wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogach miejskich
gminnych.

1.3. Zakres robot obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonywaniem nawierzchiwirowej.
Nawierzchng zwirowa mozna wykonywa na drogach obgizonych ruchem bardzo
lekkim i lekkim.
Najkorzystniej jest wykonywaja w okolicach obfitujcych w kruszywa naturalne.
Nawierzchng¢ zwirowag mozna wykonywa jednowarstwowo lub dwuwarstwowo i
uktad& na:
— podiazu gruntowym naturalnym, w przypadku gdy jest to grunt prazgaalny -
dwuwarstwowo,
— podiazu gruntowym ulepszonym np. wapnem, popiotami lotnymi ggla brunatnego
lub cementem, w przypadku gdy jest to grunt nigpuseczalny - jednowarstwowo,
- warstwie odsczapcej, w przypadku gdy podiem jest grunt nieprzepuszczalny -
dwuwarstwowo.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Nawierzchnia twarda nieulepszona - nawierzchnia nie posgsvana do szybkiego
ruchu samochodowego ze wgdl na pylenie, nierdwrigi, ograniczony komfort jazdy -
wibracje i halas, jak np. nawierzchnia ttuczniolwajkowcowa lutywirowa.

1.4.2.Nawierzchniazwirowa - nawierzchnia zaliczana do twardych nieulepszbniktorej
warstwascieralna jest wykonana z mieszankiirowej bez wycia lepiszcza czy spoiwa.

1.4.3. Pozostate okrdenia podstawowe s zgodne z obowvdizujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i definicjami podanymi w OST D-M-00.00.Q@ymagania ogélne”
pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.



2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podano
w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Materiaty do nawierzchnizwirowych

Mieszankazwirowa powinna mié optymalne uziarnienie. Krzywa uziarnienia
mieszanki powinna migi¢ sie w granicach krzywych obszaru dobrego uziarnienia,
podanych na rys. 1. Sktad ramowy uziarnienia podatablicy 1.

Kruszywo naturalne ayte do mieszankizwirowej powinno spetnia wymagania
normy PN-B-11111 [2] i PN-B-11113 [3], a ponadto wshkik piaskowy wg BN-64/8931-
01 [4] dla mieszanki o uziarnieniu:
od 0 do 20 mm, WP powinien wynésid 25 do 40,
od 0 do 50 mm, WP powinien wynésid 55 do 60.

Tablica 1. Sktad ramowy uziarnienia optymalnej rmékizwirowe]

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia
Wymiary przechodzi przez sito, % wag.
oczek nawierzchnia jednowarstwowa Iyb . .
3 . . warstwa dolna nawierzchni
kwadratowych warstwa gérna nawierzchni .
. . dwuwarstwowe;j
sita dwuwarstwowej
mm a b, a b
50 - - - 100
20 - - 100 67
12 - 92 88 54
4 86 64 65 30
2 68 47 49 19
0,5 44 26 28 11
0,075 15 8 12 3
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Rysunek 1. Obszar uziarnienia optymalnych mieszawaiowych



3. SPRET

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu

Ogolne wymagania dotygeze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprat do wykonania nawierzchnizwirowej

Wykonawca przyspujacy do wykonania nawierzchivirowej powinien wykaza

sig mozliwoscig korzystania z nagbujacego spretu:

— koparek i tadowarek do odspajania i wydobywaniangry

- spycharek, rowniarek lub spitm rolniczego (ptugi, brony, kultywatory) do
spulchniania, rozkladania, profilowania,

— sprztu rolniczego (glebogryzarki, ptugofrezarki, brony taewe, kultywatory) lub
ruchomych mieszarek do wymieszania mieszanki ogtysja

— przewanych zbiornikéw na woe do zwilzania mieszanki optymalnej, wypasmych w
urzadzenia do rébwnomiernego i kontrolowanego dozowartey,

— walcow statycznych tréjkotowych lub dwukotowychkkéch i srednich,

- walcow wibracyjnych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu

Ogl6lne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 4.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywo mana przewozi dowolnymi $rodkami transportu w warunkach
zabezpieczapych je przed zanieczyszczeniem i rozsegregowaniem, gy
wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robdt podano w OST D-M-00.00.00 nayania
ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podiaa

Podiaze gruntowe pod nawierzchnizwirowa powinno spetni@ wymagania
okreslone w OST D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniémag;szczeniem podi@”.

Podiae powinno by odwodnione w przypadku gruntu nieprzepuszczalnego
poprzez utaenie warstwy odgczapcej z piasku o wskaiku wodoprzepuszczaldoi
wiekszym od 8 m/dob, wedlug zasad okéonych w OST D-04.02.01 ,Warstwy
odsyczapce i odcinajce”.
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Zamiast warstwy odgzapcej podiae gruntowe ména ulepszy stabilizugc je
wapnem, cementem lub popiotami lotnymi zgia brunatnego wedtug zasad odtomych w
OST D-04.05.00 ,Podbudowy i ulepszone padt@ gruntéw lub kruszyw stabilizowanych
spoiwami hydraulicznymi”.

Gruba¢ warstwy ulepszonego podia, jezeli nie zostala okrdona w
dokumentacji projektowej, powinna wynédi5 cm, a jej spadek poprzeczny od 4 do 5%.

5.3. Wykonanie nawierzchnizwirowej

5.3.1.Projektowanie sktadu mieszankiirowej
Projekt sktadu mieszanki powiniendgpracowany w oparciu o:
a) wyniki bada kruszyw przeznaczonych do mieszankirowej, wg wymaga p. 2.2,
b) wyniki bada mieszanki, wedlug wymagaodanych w punkcie 2.2,
¢) wilgotnas¢ optymalry mieszanki okréong wg normalnej préby Proctora, zgodnie z
normg PN-B-04481 [1].

5.3.2.0dcinek prébny

Wymagania dotyczce wykonania odcinka prébnego podano w OST D-05.01.00
.Nawierzchnie gruntowe. Wymagania ogélne” pkt 5.3.

5.3.3.Whudowanie i zagezczanie mieszankivirowej

Mieszankazwirowa powinna by rozktadana w warstwie o jednakowej grébnp
przy wyciu réwniarki. Grubéc¢ roztozonej warstwy mieszanki powinna &yaka, aby po jej
zagszczeniu oggnicto gruba¢ projektowan, tj.:

a) dla nawierzchni jednowarstwowej (na padialepszonym) od 8 do 12 cm,
b) dla kadej warstwy nawierzchni dwuwarstwowej (na pagigruntowym lub warstwie
odsyczapce)) od 10 do 16 cm.

Mieszanka po roztzeniu powinna by zag:szczona przégiami walca statycznego
gtadkiego. Zagszczanie nawierzchni o przekroju daszkowym powinno rozgiosiec od
krawedzi i stopniowo przesuwa pasami podinymi, czsciowo nakladajcymi si w
kierunku jej osi. Zagszczenie nawierzchni o jednostronnym spadku ayatezpoca¢ od
dolnej kravedzi i przesuwa pasami podianymi czsciowo naktadajcymi sie, w kierunku
jej goérnej krawdzi. Zagszczenie naley kontynuowa& do osihgniccia wskanika
zagszczenia podanego w SST, a w przypadku gdy nie jest orslokie do osigniccia
wskaznika zagszczenia nie mniejszegoznm,98 zagszczenia maksymalnego, oki@nego
wedtug normalnej préby Proctora, zgodnie z PN-BSMAL] i BN-77/8931-12 [6].

Wilgotnos¢ mieszanki zwirowej w czasie zagszczania powinna ly réwna
wilgotnosci optymalnej. W przypadku gdy wilgoté mieszanki jest wgsza o wgcej niz
2% od wilgotngci optymalnej, mieszarknalezy osusz¢ w spos6b zaakceptowany przez
Inzyniera, a w przypadku gdy jestasiza 0 wecej niz 2% - zwilzy¢ okreslong iloscig wody.
Wilgotnos¢ mazna bada dowolrg metod, (zaleca s piknometr polowy lub powietrzny).

Jezeli nawierzchng zwirowa wykonuje s¢ dwuwarstwowo, to kada warstwa
powinna by wyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymogow jakzefy



5.4. Utrzymanie nawierzchnizwirowej

Nawierzchniazwirowa po oddaniu do eksploatacji powinnaclkyielegnowana. W
pierwszych dniach po wykonaniu nawierzchni nglalbat, aby byta ona stale wilgotna,
zraszajc ja wodg ze zbiornikdw przewmych.

Nawierzchnia powinna Iy réwnomiernie zajedzana (dogszczana) przez
samochody na calej jej szerakd, w okresie 2 tygodni, w zwzku z czym zaleca si
przektadanie ruchu naxnde pasy przez odpowiednie ustawienie zastaw.

Pojawiajce st wklesniecia po okresie piegnaciji wyréwnuje si kruszywem po
uprzednim wzruszeniu nawierzchni za pomaskardéw. Wczesne wyréwnanie wihie¢
zapobiega powstawaniu wybojow. z& mimo tych zabiegéw tworz sie wyboje,
uszkodzone miejsca nakewyciaé pionowo i usugé, dosypa swiezej mieszankizwirowej,
wyprofilowa¢ i zagz$ci¢ wibratorem ptytowym lubgcznym ubijakiem.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogollne zasady kontroli jakéci robot

Ogollne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykanhadania kruszyw
przeznaczonych do produkcji mieszankwirowej i przedstawd wyniki tych bada
Inzynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania dotycace cech geometrycznych i wigiwosci nawierzchni zwirowej
6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw wykonanej nawierzchniwirowej
podaje tablica 2.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiarow
1 | Uksztatowanie osi w planie co 100 m oraz w punktach gtéwnych tukdw
poziomych
2 | Rzdne wysokéciowe co 100 m
3 [ Réwna¢ podiwna co 20 m na kalym pasie ruchu
4 | Réwna¢ poprzeczna 10 pomiaréw na 1 km
5 | Spadki poprzeczne 10, pomiar(’)V\{ na 1 km oraz w punktach
gtéwnych tukéw poziomych
6 | Szerokéc¢ 10 pomiaréw na 1 km
7 | Gruba¢ 10 pomiaréw na 1 km
8 | Zag:szczenie 1 badanie na 608 mawierzchni
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6.3.2.Uksztattowanie osi nawierzchni

Os nawierzchni w planie nie me by przesungta w stosunku do osi
projektowanej o wicej niz £ 5 cm.
6.3.3.Rzedne wysokéciowe

Odchylenia rzdnych wysokéciowych nawierzchni od kgnych projektowanych
nie powinno by wigksze nk +1 cmi -3 cm.

6.3.4.RO6wnas¢ nawierzchni

Nieréwnaici podtwzne nawierzchni naly mierzy¢ tata 4-metrovy, zgodnie z
normg BN-68/8931-04 [5]. Nierownéci poprzeczne naly mierzy¢ 4-metrove tats.
Nieréwnaici nawierzchni nie powinny przekra@za5 mm.

6.3.5.Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukach powibg§ zgodne z
dokumentagj projektovy z tolerancy + 0,5%.

6.3.6.Szerokd¢ nawierzchni

Szerokd¢ nawierzchni nie me r@ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wjcej
niz -5 cmi+10 cm.

6.3.7.Grubds¢ warstw

Grubai¢ warstw naley sprawdza przez wykopanie dotkéw kontrolnych w
potowie szerokéci nawierzchni. Dopuszczalne odchytki od projektowanajbgéci nie
powinny przekraczat 1 cm.

6.4. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia naje przeprowadza na podstawie oceny wizualnej
oraz pomiaréw wykonanych co najmniej w 10 punktach na 1 kmrépoaniu zgodnéci
wykonanych elementéw odwodnienia z dokumentacpjektovy.

Pochylenie niwelety dna rowéw nalesprawdzé co 100 m. Stwierdzone w czasie
kontroli odchylenie spadkéw od spadkéw projektowanych pevinno by wieksze nk
+ 0,1%, przy zachowaniu zgodiwd z projektowanymi kierunkami odprowadzenia wéd.

6.5. Zagszczenie nawierzchni

Zaggszczenie nawierzchni nalg bad& co najmniej dwa razy dziennie, z tyree
maksymalna powierzchnia nawierzchni przypadajna jedno badanie powinna wynosi
600 nt. Kontrok zag:szczenia nawierzchni moa wykonywa dowolrny metod.



7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,\Wyeméa ogolne”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarove jest ntf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni
zZwirowej.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wgaméa ogdlne”
pkt 8.

Roboty uznaje si za zgodne z dokumentacprojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji pkg 6 daly

wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogollne ustalenia dotygze podstawy ptatriei podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmawierzchnizwirowej obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- o0znakowanie robot,
- spulchnienie, wyprofilowanie i zagzczenie ze skropieniem wggodiaza gruntowego
lub warstwy odsczapcej,
- dostarczenie materiatow,
— dostarczenie i wbudowanie mieszarikiirowej,
- wyréwnanie do wymaganego profilu,
- zag:szczenie poszczegolnych warstw,
— przeprowadzenie pomiaréw i baddaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie probek gruntu
2. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne dawig@chni

drogowych Zwir i mieszanka



12

Nawierzchnia zwirowa D-05.01.03

PN-B-11113

BN-64/8931-01
BN-68/8931-04

BN-77/8931-12

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne dawig@chni
drogowych. Piasek

Drogi samochodowe. Oznaczanie wika piaskowego

Drogi samochodowe. Pomiar ré¥mo nawierzchni
planografem i fat

Oznaczanie wsgkéka zagszczenia gruntu.



